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1.- Dadoslosvectores v (2,-1,6) 'y  w(-1,5,a)
a) Hallad valor del pardmetro a para que sean perpendiculares.
b) Hallael valor del pardmetro a para que sean paralelos.

c) Halad areade triangulo determinado por los dos vectores paraa = -3.
(3 puntos)

Ir® x-1=y+2=z
2.- Dadas las rectas Ilt 2-x_y_z+1
b -3 4 6
a) Estudiasu posicion relativa.
b) Hallad angulo que forman un vector de larectar con un vector de larectat.
(2 puntos)

i i X-y=1
Tr ® 1
3.-Dados | 12x+3y- 52=-16

}p ® x+my-z=0

ad) Estudia, segun los valores del pardmetro m, sus posiciones relativas.

b) ¢Hay alginvalor de m parael que r y p sean perpendiculares?

c) Halaéd puntodecorteentre r y p enel caso en que el plano dado pase por €l punto
A2,1,49). (3 puntos)

4.- Dadoslospuntos P(1,0,0) y Q(0,-1,5) ylarecta r ® 12x-y- z+3=0
. p ’ ’ y ’ ’ y ’:\- 2x+3y_ 2-1:0
a) Hallalaecuacion paramétricade r.

b) Hala & punto R de r tal que E)" PR . ( 2 puntos)
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SOLUCIONES

1) @aPara que sean perpendiculares €  producto escaar debe ser Q.
(2,-16)(-15a) =-2- 5+6a=0® a=7/6
by Para que sean paaelos los vectores deben ser  proporcionales.
i2=-b  jb=-2
V=bu® (2-16)=b(-15a) ® {- 1=50® [b=-1/5
{6=pa LTIMPOSIBLE

9 \}ngs 64,-‘2 64,‘2 '1‘9:(- 27,0,9)®‘\}xvq:1/(-27)2+92:«/@, por

-3 1 -31 5|5
lo tanto el &readel triangulo es: /810 .
2
2) a) Para estudiar la posicion relativa hay que resolver el sistema de ecuaciones entrer y t.
i X=1+t iX=2+3t jl+t=2+31 jt-3t'=1 @ -3 19
rily=-2+4t tily=4 ®|-2+t=4 ® [t-4(=2 ® A=@a -4 2+
lz=t lz=-1+a {t=-1+6t {t-6'=-1 ¥ -6 -14
1 -3 1

1 -4 2(10® rg(A)=21 rg(A) =3 Sistema incompatible y como los vectores directores de
1 -6 -

r, dT =11y, yt, ol—t =(3,4,6), no son paraelos (proporcionales), las rectas se cruzan.

d =11)® |[d|=+/3; d =(346)® |d |=-/9+16+36=+/61; d d =3+4+6=13®
b) - 13 e
® cog(d,,d,) —m® 16°325
ix-y=1
3) a) Paraestudiar la posicién relativa hay que resolver €l sistema : 2x+3y-5z=-16
'|Ix+my-z=0
ad -1 0 1 -1 O
A=¢2 3 -5 -1652 3 -§=5m

&1 m -1 041 m -
al) Simt O, rg(A) = rg(A") = n° incognitas = 3, Sistema compatible determinado, la recta 'y €l
plano se cortan en un punto.

1 -1 1
a2)Sim=0,{2 3 -1610, rg(A)=2 1 rg(A") =3, Sistemaincompatible. Larectay el plano
1 0 O

son paralelos.
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b) a = (1- L0)x(2,3- 5) = (5,5,5) debe ser paralelo a vector perpendicular a plano n= @Lms-1y

iS=a
por lo tanto proporcionales, (5,55) =a(l,m,-1) ® }5 =am IMPOSIBLE.
15=-a
4) &)
i2x-y-z+3=0 L, e -1 -1 -36 , .
i ® A= =® rg(A) =rg(A) =2<rPincignites =3®
1- 2X+3y-2z-1=0 g-z 3 -1 1gh
Sistema compatibl e indeterminado.
]2 3 ]2 3 px=-drt
X-z2=-3+ X-z2=-3+ T
} y Sumando, z=1+y,% y Sumando, X =-1+y ® r::'y: t
1-2x- z=1- 3y 12X+2z2=-1+3y .
i ' lz=1+t

b) P—Q =(-1-15; R=(- 1+t,t,1+t);ﬁ?:(- 2+t,t1+t), para que sean perpendiculares su
producto escalar tiene que ser O. @ﬁi =0,2-t-t+5+5t=0,t=-7/3, R=(-1-7/3, -7/3, 1-7/3)
R = (-10/3, -7/3, -4/3).



